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Inkrementale Drehgeber BDG
Applikation

Inkrementale Drehoeber der
Baureihe BDG wurden in
Zusammenarbeit mit den
Anwendern konstruiert und
far den hartesten Einsatz
gebaut. Als hochauflbsende
Sensoren sind sie flr
anspruchsvalle Aufgaben
wie Richtungserkennung,
Weg-AWinkelinformation oder
Drehzahimessung bestens
geeignet.

Das stabile, komplett
geschlossene Laichtmetall-
gehiuse und die konstruktiv
einwandiraie Wellenab-
dichtung garantieren flr
ainen breiten tinsatzbareich
in der Automation.

Winkelpositionen bei
Schwenkarm-Robotern

An flexiblen Montagesyste-
mean werden in steigendeam
Male Schwenkarm-Roboter
eingeselzl. Variabel ein-
selzbar, fihran sie durch
exakie Bewagungsahldufa
Mortageschritte zuverldssig
durch.

Inkrementale Drehgeter
EDG tragen an digsen
Schwenkarm-Robotern zum
erfalgreichen Einsatz bei.
Prézisa, varschisilifre und
Aulterst zuverlassig melden
sig die Winkelpositionen der
ginzelnen Schwenkarm-
achsan des Roboters an die
Steuerung weiter. Flexible
Anschlul- und Installations-
moglichkeiten sichern dabeai
den Einsatz auch unter
schwigrigen Bedingungen.
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Inkrementale Drehgeber BDG
Ubersicht

Baureihe 64 61 61 Low-cost 63
Wellendurchmesser o G mm © 10 mm & 10 mm @ &0 10 mm
Wiellenlirge 13 mm 20 mm 20 mm 10 mmy20 mm
Monlagesart Synchroflansch Klemmflansch Klernmflansch Synchroflansch
ol 2 B @10 &0
TE— [ 1
g 5 g B
ais _. aba
© ©

Tvp BOG 6460 BDG 6110 BOG 6110..E BDG 6310/6360
Lichtquelle LED ~ Miniaturlampe LED _ Miniaturiampe
Impulse max. 2.500/n max. 10.000/n max. 1.000m max, 10.000/n
pro Umdrehung mit int. Untertailung - max. 100.000/n - mae, 100,000/
Abtastirequenz 150 kHz . 300 kHzA150 kHz 100 kHz 300 kHzA50 kHz
ALsgangs- SV5% Line-clriver Ling-driver Line-tlriver Lirwe-driver
schaltung 10,30 Gegantakt Gegenitak! Gegentakt Gegentakt
Drehzahl e, 10,000 ndmin ma. 12.000 ndmin miax. 5.000 n/min max, 12.000 n/min
Anachiufart Kabal axial axialfrachsal axialradial axialiradial

Stacker - axial/radial axial/radial anialradial

Kabel + Stecker aial axialradial axialradial _ aaalradial
Betriebstemperatur : 0.4+70°C 0..+70°C (-20..+110°C) -20_+80°C  0..+70°C(-20.+110°C)
Schutzart nach DIN 40 050 IP 65 IP &5 [IP 67) P65 P85 (P67
Westere technische Daten Esite 10 Seite 12 Seite 12 Seite 14

(... = Optioren
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63 Low-cost 60 59 B3 Doppelspur 91 I ]
s o Bmm @ 9,52 mm oder @ 38" @ 9,52 mm oder @ 3/8" @ B/e 10 mm Hohlwellz @ 6..12 mm_ Hohwelle @ 15..27 mm
] 10 mm 22,2 mm oder 0,BBE" 22,2 mm oder 0,586" 15 mm/20 mm - = _
Synchroflansch quadratischer Flansch Synchroflansch Synchroflansch Synchroflansch Klemrmilansch
AL D f S 2 9. =14 ] B2 18 .37
| 1
g E = g T
| | P
T T & 5
a 52 . o 53 o sLE @ Bl 2 T4
= 5] 5] H o
© © o)
) o O
o s
o Q = o o
BOG 6310..E BDG 6008 BDG 5908 BDG 8310/8360 EDG 9106..12 BDG B715...27
LED Miniaturlarmpe Miniaturlampe __Miniaturlampe Miniaturiampe Miniaturampe
miax. 1.000/mn max. 10.000/n max. 10.000/n (1) B.500¢n (2) 9.000/n max, 10.000/n max. 10.000/n |
= mae, 100.000n ma. 100.000/m - max. 100.000m | =
100 kHz 300 kHz150 kHz 300 kHz/150 kHz 300 kHz/150 kHz 300 kHz1 50 kHz 300 kHz150 kHz
Line-driver Line-driver Ling-criver Ling-driver Line-driver Lirna-drivar ki
Gegentakd _ Gegentakt Gegentakt Genentakt Gegentakt Gegantakt
g, 6.000 ndmin iz, 12,000 ndmin max, 12,000 ndmin max. 12.000 ndmin max, 12000 idmin miax. 12.000 némin
- axial/radial axial/radial axial/radial axial radial raclial
audal/racial axialracial axial/radial - = -
axialfradial _ aalfradial axialradial axial rachial radlial
—20...+80°C 0..+70°C {=20.+1102C) 0..+70°C {(-20..+110°C) 0..4705C 0..+70°%0 0..+704C
IP G5 IPBS(PET)] IP GBS (IP 67) IP B5 (IP &7) IP 54 IP 54
Seita 14 Seite 16 Seite 16 Seite 18 Seite 20 Saite 22
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Inkrementale Drehgeber BDG

Funktionsbeschreibung

Die Funktion

Balluff inkrementale Dreh-
geber der Baureihe BDG
nehmen mechanische
Crehbewegungen auf und
wandeln digse in elekiro-
nische Impulsfolgen um.

Die an den Ausgangen
anstehenden Signale kénnen
zur Richtungserkennung,
Weg-Minkelinformation und
Geschwindigkeitsmessung
verwendet werden.

Berlhrungslos, deshalb
verschlzibfrai, arbeiten die
Crehgeber nach dem opto-
elaktronischen Abtastprinzip
(siehe Fota),
Lichtempfindliche Sensoren
(Fototransistoren) empfangen
das von Miniaturglihlampen
oder LED's ausgesandte, und
durch Blende und Strich-
scheibe moduliarte Licht,

Die Umnformelektronik in
Gegentaktschaliung wandelt
die empfangensn Impulse in
Rechtecksignale um,

Die Gegentakischaliung
sichert die Kompensation von
Langzeitdrift, Termperatur und
Spannungsschwankungen.
Die Ausgangssignale kénnen
mit einer Auswertekarte
varvierfacht werden — und
sleigern dadurch die
Aufldsung erheblich,

Die Merkmale

- mechanisch robuste
Doppellagerung dear Wells
- konstruktiv einwandfreie
Wellenabdichtung

- kompakles, stabiles
Leichtmetallgehause
schock- und vibrationssicher
- sichere Funktionsweise
Del Sthrspannungen und
Temperaturschwankungen
- flexible AnschiuB- und
Installationsmidglichkeiten

Das stabile, komplet
geschlossene 1,5 mm starke
Leichtmeatallgehiuse mit
robustem und vibrations-
sicherem Aufbau gewahr
ginen stdrungsfreien Betrieb
auch unter extramen Einsatz-
bedingungen. |st der
Einbauort 2u klein, zu heid
oder zu nal fr einen
Standard-Drehgeber — s0
stehen derm Balluff-Kunden
gine Vielzahl von Sonder-
Drehgebern zur Verfligung.
Wir realisieran alle lmpuls-
zahlen bis 10000 = schnell
und unkompliziert.

Sprachen Sie mil [hram
Baliuff-Spezialisten — er &st
Ihre Positionierprobleme.

o

Welle aus rostfreiem

Stahl in unterschiedlichen
Ausfibrungen,

Bai Ausfihrung mit Wellen-
dichtring (IP 67) geharlete
Welle

Hachwerlige Kygellager fir
groBe Umdrehungszahlen
konstruktiv dicht zwischen
Deckal und Flansch durch
ainen 1,5 mm starken
Dichtring

stabiles Leichimetallgehiuse
mit 1,2 mm Wandstarke
Strichscheibe vibrations-
sicher, aus gehartetern Glas
fir extreme Beschleuni-
gungen

& Auswerteslekironik

PG-Verschraubungen mit
Dichtring IP 67/68
Lichtempfindliche Sensoren
wandeln das durch
Blends und Strichscheibe
modulierte Licht in elektri-
sche Signale um

Dig Blende teilt das Licht
auf die lichlermgfindlichen
Zenscren auf. Pro Sensor
wird die Lichtmange
justiert - dies erhdht die
Genauigkeit

10 Die Linse parallelisiant

das von der Glihlampe
ausgesandte Licht

11 vorgealterte Glihlampen

fir den wartungsfreien
Langzeitbetrigh

12 rabuster Leichimetallflansch
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Inkrementale Drehgeber BDG

Allgemeine Kennwerte

Schutzart

Das stabile, komplett
geschlossens Leichimetall-
gehdause erreicht durch einen
1.5 mm Dichtring zwischen
dem spannungsirei
aufgesetztan Gehause-
deckel und dem Flansch eine
einwandfreie Abdichtung. Je
nach Ausfihrung der
Drehgebar BDG kann mit
diesern Wellendichtring die
Schutzart IP 67 (DIN 40 050)
erraicht werden.

Wellenbelastung

Die in hochwertigen Kugel-
lagern doppelt gelagerten
Stahlwellen (oeim Einsatz

mit Wellendichtring gehértet)
garantieren die angegeben
axialen und radialen Be-
lastungen,

Ein Sicherungsring verhin-
dert das Eindricken der
Welle ins Gehiuse,
Kupplungen schitzen den
Drehgeber Dei erschwarten
Einsatzbedingungen vor dem
Uberschreiten der an-
gegebansn Wellenbelastung,

Maximal zuldssige Drehzahl

Dig maximal zuldssige Dreh-
zahl des Drehgebers, bei der
die Ausgange nach der an-
gegebenen Genauigkeit
schalten, errechnet sich aus
der maximalen Abtastire-
quenz und dar Impulszahl,

n = Umdrehungen pro
Pinute

B0 x max. Abtastfrequenz

n=
Impulszahl

AnschluBarten

Drehgeber BDG ven Balluff
bieten flexible Anschiuld- und
Installationsméglichkeiten.
Der Stecker- oder Kabel-
anschlui kann axial oder
radial gewahlt werdén,
Anwendungsspezifische
kundenwinsche kbnnen
schnall realisiert werden,
Kihimittelbestandiges und
geschirmtes PU-Kabel ist
Standard und damit bei
unseren Kabelausfihrungen
selbstverstandlich.

Auf den Seiten 26/27 finden
Sie einen Hinweais aller
Standardanschluiarten,

KabelanschiuB axial und
radial am Gehiusea

Steckeranschlull axial und
radial arm Gehiuse

BALLUFF 7



Inkrementale Drehgeber BDG

MeRgenauigkeit

Die Genauvigkeit eines Drah-
gebers wird in elektrischen
Graden angegeben. 360° (el.)
sind als die mechanische
Verdrehung der Geberwelle
definiert, dig ginem
Signalimpuls entapricht

(360 maechanische Winkel-
grade dividiert durch die
Impulszahl des Gebers).

Cer Teilungsfehler gibt die
gréifte Abweichung vom
Mominalabstand zwischen
zwei Impulsflanken einer oder
verschiedenar Impulskansle
an und beasteht aus
mechanischem Drehfehler
sowia elektronischer Wieder-
halgenauighkeit.

Der Teilungsfehler steigt nicht
an, wenn der Geber auf
mehrere volle Umdrehungen
durchdreht, Der Fehler ist
dadurch nicht kumulativ.

Bei Messung willkOrlicher
Impulsflanken verschiedener
Signalfolgen gilt:

max. Teilungsfehlar + 50° (al.)

Der Phasenvearsatz ist
definiert als der Abstand
zwischen den angrenzenden
Flanken untarschiedlicher
Impulskanéle

Phasanvearsatz 90° = 25° (al )

BALLUFF
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Interne Unterteilung

Bei verschiedenen Drehge-
barn ist ging interne Unter-
teilung der . Scheiben-Strich-
zah!l® miglich. Die Strichzahl
kann 5- oder 10-fach auf der
Scheibe untertailt werden.

Beispiel:

10000 Striche

auf der Teilungsscheiba

— mit &-fach Unterteilung,
5% 10000 = 50000 Impulse
pro Umdrehung am Ausgang
— mit 10-fach Unterteilung,
10 x 10000 = 100000
Impulse pro Umdrehung

am Ausgang

Das Ausgangssignal liegt als
Standard-Rechtecksignal an
den Ausgingen des
Drehgebears an.

Ausgangssignale

3607 el (1 Impuls)
o

}

[IE]
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|
L
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— -.--'— |
Phasenversatz
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Inkrementale Drehgeber BDG
Ausgangssignale

Ausgangsschaltung

Gegentakt

Betrigbsspannung 10 ... 30V DC
Ausgangspegel Upgn 2220V
bei Versorgungsspannung lign = 40 mA
+ 24 W Upw 220V

low = 50 MA

T i 2
&
i
7]

R v ) 0 iy N o
Ausgangssignal
If’ '

. 3 OV
7
________ =
Ausgangsschaltung
Line-Driver
Betrigbsspannung EVDC+5%
Ausgangspegel Ugn =25V
bei Versorgungsspannung lbign = 20 mA
+5Y Ulm =048V
low =20 mA _
|
— o +lg
\| | Ly
; { “} Kaleinin
M Ausgangssignal
| o
SH 75114
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Inkrementale Drehgeber BDG
Baureihe BDG 6460

Inkrementale Drehgeber
der Baureihe BDG 6460
Uberzeugen durch ihre
Eigenschaften:

kleine Bauform
— Synchroflansch
axialer Kabelanschiul
geringas Gawicht

& alle Impulszahlen bis
2 500 Impulse

Ausgangssignale

- l 60—
Q

-—|"'3 i+ [~=— Phasenversatz

=

A
—-—wul[---
0
; %
50 mae. |5 _I._ﬂ_:'l
=)
e
W wl
Tx M3
o & / ; % tied
T . igyan
& "\ ;
13:05(| 2 254 0.1
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Elektrische Daten

Mechanische Daten

AnschluZbelegung
Code 1

Inkrementale Drehgeber BDG

Baureihe BDG 6460

Lichtguelle LED

Lebensdauer der Lampe 50,000 Stunden minimum
Spannungsversorgung 5V DC = 5% oder 10..30V DC -3
Stromaufnahme max. 150 mA,

Abtastireguenz 150 kHz

Ausgangsstule

Line-Driver, gleichwertig 75 114
Gegentakt 10..30 ¥ DC

Ausgangssignale

2 Kanale & und B y
um 907 el. versatzt

1 Nullimpuls pro Umdrehung (207 el.)

Bai der 5 V-Version sind alle

Sigrale auch invertiert varhanden,

Kabelausgang axial. Standardlange 1m
Stecker siehe Seite 26/27
Impulszahl max. 2500 pro Umdrehung

Gehausawarkstoff Alurniniurm
Wellenwerkstoff Stanl
Wellenbelastung awial 10 M, radial 20 M
max, zuldssigs Drehzahl 10.000 Uimin.
Betriebstemperalur 0°C ... +70°C
Lagertemperatur -30°C ... +80°C
Schutzart IPB5

Gewicht 135 g

Signalbezeichnung

Adernfarben des Adernguerschnitt

AnschiuBkabels B
+Us i traun 0,50 mm?®
+Ls Sengor blau 0,14 mm#
o wieil 0,50 mm?
OV Sensor weild 0,14 mm?
A braun 0,14 mm?®
A grin 0,14 mm?®
B arau 0,14 mm?
g’ rosa 0,14 mm?
R rat 0,14 mm?#
R schwarz 0,14 mr?
Schirm Geflecht

*Invertierte Ausgangssignala sind bei der 10,30V DC Gegentakiversion nicht vorhanden.

BALLUFF
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Inkrementale Drehgeber BDG
Baureihe BDG 6110

Inkrementale Drehgeber
der Baureihe BDG 6110
lberzeugen durch ihre
Eigenschaften:

verlangerter Zentrierbund
kurze Bauform
Klemmflansch

rabuste Ausfihrung

alle Impulszahlan bis
10000 Impulse

Ausgangssignale

607 —-—

—1--|913-'|:=|;--l--- Frasenversatz

e |

[u]

Alle Ausgangassgnale sind auch imeertiert varhanden,

k1

=001

210 007

£50
#3618
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Elektrische Daten

' Mechanische Daten

Anschlufibelegung
Code 143

Anschlufibelegung
Steckverbinder

am Gehduse

Code 042

Inkrementale Drehgeber BDG
Baureihe BDG 6110

Low-cost Baureihe E

BDG 6110... BDG 6110...E
Lichtquelle Miniaturlampe 5 LED
Lebensdauer der Lampe  100.000 Stunden minimum -
Spannungsversorgung 5V DC + 5% oder 10,30V DC 5% DC + 5% oder 10,30V DC
Stromaufnahme max. 150 mA max. 80 mA
Abtastfreguenz 300 kHz150 kHz 100 kHz

Ausgangsstufe

Line-Driver, gleichwertig 75 114
Gagentakt 10,30V DC

Lineg-Driver, gleichwertig 75 114
Gegentakt 10,30V DC

Ausgangssignale

2 Kanale A und B

um 90°al. versetzt

1 Mullimpuls pro Umdrehung (907 el)
alle Signale mit Invertierung

2Kandle Aund B 7

um 80%el, varsetzt

1 Nullimpuls pra Umdrehung (907 el)
alle Signala chne Invertierung

Kabelausgang

axial, radial Standardlange 1 m

axial, radial Standardiange 1m

Stecker

axial, radial siehe Seite 26/27

axial, radial E 190 siehe 5. 26/27

Impulszahl

max, 10,000 pro Umdrehung

max. 1000 pro Umndrehung

Impulszahl mit
interner Unterteilung

rmax. 100,000 pro Umndrehung
5- gder 10-fach Unterteilung

Gehausawerkstoff Aluminium Aluminium

Wellanwerkstoff Stahl Stahl

Wellenbelastung radial 20 M, axial 10N radial 50 N, axial 30N S
max. Zuldssige Orehzahl 12,000 Lmin, &000 Ufmin.

Betriebstemperatur O°C ... +70°C {-20..+110°C Option)  -20°C ... +80°C

Lagertemperatur -30°C .. +B0°C -30°C . +80°C

Schutzart IP 65 (IF 67 Option) 1P &5

Gewicht 350 g 350 g

Signalbezeichnung Adernfarben des  Adern- Adernfarben des  Adern-
AnschluBkabels  querschnitt Anzchiudkabels  guerschnitt

+Jg braun 0,50 mm?® braun 0,74 mm?

+Ug Sensor blau 0,14 mm?®

oV weild 0,50 mmZ wieild 0,14 mm?

OV Sensor weill 0,14 mm?® "

A Braun 0,14 mm? ron 0,14 mm?

A griin 0,14 mm?

E grau 0,14 mrm? gelb d,14 mm?

B rosa 0,14 mm?

R rol 0,14 mm?® grau 0,14 mm?

H schwarz 0,14 mm?® -

Schirm Geflecht Geflecht

Signalbezeichnung Pin-Belegung Pin-Belegung
Steckverbinder KPT-02E-12-8F Steckverbinder E 180

+Us E 2

+Jz Senzor E

oy F 1

OV Sensor =

A = 3] 3

A {&

B B 4

B B

R €1 5]

H H

Schirm - Gehiuse

BALLUFF 13




Inkrementale Drehgeber BDG
Baureihe BDG 6310/6360

Inkrementale Drehgeber

der Baureihe BDG 6310/6360
tberzeugen durch ihre
Eigenschaften:

tausendfach bewihrtes
Standardrmadell
preisgunstig

mit Wellendichtring,

auf Kundermwunsch IP 67
viele Kabel- oder Steck-
anschlufvarianten
Soenderversionen for alle
Eingatzheraiche

. alle Impulszahien bis

10 000 Impulse
Synchroflansch

a

Ausgangssignale

] e

360" ] — -

=
—e— 3¢l [=— Phasanversatz

pan=el

B

56

Alle Ausgangssignale sind auch inverliert vormanden

L

10t

=001
-0.n2
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Elektrische Daten

Mechanische Daten

AnschluBbelegung
Code 1+3

AnschluBbelegung
Steckerverbinder
am Gehduse

Code 042

Inkrementale Drehgeber BDG
Baureihe BDG 6310/6360

BDG 6310/6360 . . .

Low-cost Baureihe E
BDG6310...E

Lichtguelle

Miniaturlampe & V

LED

Lebensdauer der Lampe

100.000 Stunden minirmum

Spannungsversorgung

5V DG + 5% oder 10 30V DC

5% DC + 5% oder 10..30V DC

Stremaufnahme

max. 150 m#A

mag. 80 mA

Abtastirequenz

300 kHz/150 kHz

100 kHz

Ausgangsstute

Line-Driver, gleichwerlig 75 114
Gegentakt 10..30 Vv DC

Line-Driver, gleichwertig 75 114
Gegentakt 10...30 v DC

Ausgangssignale

2 Kanile & und B

umn 20%l. versetzt

1 Mullimpuls pro Umdrehung (907 a1}
alle Signale mit Invertierung

2Kandle AundB ¥

um 90%el. versetzt

1 Mullimpuls pro Umdrehung (90° el)
alle Signale ohne Invertierung

Kabelausgang axial, radial Standardiange 1 m axial, radial Standardlange 1 m
Stecker axial, radial siehe Seite 26/27 axial, radial E 180 siche 5. 26/27
Impulszahl max. 10.000 pro Umndrehung max. 1000 pro Umdrehung
Impulszahl mit max. 100,000 pro Umdrehung

internar Unterteilung

5- oder 10-fach Unterteilung

Gehausewarkstofl

Alurminium

Alurmninium

Wellenwerkstoff

Stahl

Stahl

Wellendurchmesser

& mm, Langa | = 10 mm
10mm, Lange | = 20 mm

& mm, Lange | = 10 mm

Wellenbelastung

radial 20 M, axial 10 M

radial 50 N, axial 30 M

max. zuldssige Drehzahl 12.000 Ulmin. 000 Umin.
Betriebstemperatur 0°C . +70°C (-20...+110°C Option}  -20°C ... +80°C
Lagertemperatur -30°C ... +B0°C -30°C ... +80°C
Schutzart IF 55 (IF 67 Optian) IP 65
Gewicht 450 g 450 g
signalbezeichnung Adernfarben des  Adarn- Adernfarben des  Adern-

Anschlufkabels guerschnitt Anschlulikabels  guerschnitt
+lg Braun 0,50 mm? braun 0,74 mm®
+Us Sensor blau 0,14 mm?
oV weill 0,50 mm® weill 0,14 mm? ~
OV Sensar wizill 0,14 mm?®
& braun 0,14 mm? gran 0,14 mm?
A grin 0,14 mm-
E grau 0.14 mm? gelb Q0,14 mm?
B rosa 014 mm?
R rot 0,14 mm? grau 0,14 mm?
R schwarz 0,14 mm?
Schirm Geflecht Geaflecht
Signalbezeichnung Pin-Belegung Pin-Belegung

Steckverbinder KPFT-02E-12-8P Sleckverbinder E 190 -
+Us E 2
<z Sensor E
o F 1
OV Sensor F .
A D 3
& ) €
B M 4 =
R G )
H H
Schirm o Gehduse

BALLUFF 15




Inkrementale Drehgeber BDG
Baureihe BDG 5909/6009

Inkrementale Drehgeber

der Baureihe BDG 5909/6009
Uberzeugen durch ihre
Eigenschaften:

_ groBe Aufidsung

mit Wellendichiring,

auf Kundenwunsch P 67
alle Impulszahlen bis

10 000 Impulse

T

im-.'dﬂ-ii
i
Ausgangssignale ‘
&

3607 | —-—

i
= -

|| tet— Phiazenversatz

e -

R

e | O] [

0

Alle Ausgangssicpnale sind auch inverlen vorhanden

7.6 v, 47 8 ad 7. &
T : -t —-— - -
i ~
in
&
z < |
T o =3 |
[r
e !
1 ! o -
254
-
- 2 i
6.35
- 7 -
g A 18 14 52.4
- - - - - - —
o
— L | .,
! B 1 ‘ 51 1O O
k3 e =y
el
i
)
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Elektrische Daten

Mechanische Daten

AnschluBbelegung
Code 1+3

AnschluBbelegung
Steckverbinder

am Gehéuse

Code 0+2

Inkrementale Drehgeber BDG
Baureihe BDG 5909/6009

Lichtquelle Miniaturlampe 5V
Lebensdauer der Lampe 100.000 Stunden minimum
Spannungsversorgung SY DO £ 5% oder 10..30 vV DC
Stromaufnahme max. 150 ma

Abtastfrequenz

300 kHz/150 kHz

Ausgangsstufe

Line-Driver, gleichwertig 75 114

Gegentakt 10..30 V DC

Ausgangssignale

2 Kanale A und B
um 20°%el, versetzt

1 Mullimpuls pro Umdrehung (90° el

alle Signale mit Invertierung

Kabelausgang

axial, radial Standardldnge 1 m

Stecker

axial, radial siehe Saite 26/27

Impulszahl

max. 10.000 pro Umdrahung

Impulszahl mit
interner Unterteilung

max. 100.000 pro Umdrehung
5- oder 10-fach Unterteilung

Gehiusewerkstoff

Aluminiem

Wellenwerkstoff

Stahl

Wellendurchmesser

9,52 mm, Lange | = 22,2 mm

0,374" Lange | = 0,866 "7

Wellenbelastung

axial 10 M, radial 20 M

mazx. zuldssige Drehzahl

12.000 Ufmin,

Betriebstermperatur

0°C ... +70°C (-20...+110°C Option]

Lagertemperatur -30°C ... +80°C
Schutzart IP B5 (IF 67 Option)
Gewicht 4509
Signatbezeichnung Adernfarben des Adernguerschnitt
AnschluBkabels
+Us braun 0,50 mm?
+ s Sensor blau 0,14 mm?
av weil 0,50 mm?
oy Sensor weil 0,14 mm?
A biraun 0,14 mmé#
A ardn 0,14 mm?
B grau 0,14 mm?
B rosa 0,14 mm2
R rot d,14 mm#
R schwarz 0,14 mm?
Schirm Geflecht
Signalbezeichnung Steckanschlul-Mr.
fir Code
+Lg E
+Ls Sensor E
av F
0 Sensor F
A D
A &
B A
B B
R €]
R H
Schirm -
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